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３ 説明書の交付 本公表に基づき応募する供給
者に対して導入説明書を交付する。
 交付期間 平成29年３月６日から平成29年
４月21日まで。
 交付場所 上記２に同じ。
４ その他 この導入計画の詳細は導入説明書に
よる。なお、本公表内容は予定であり、変更す
ることがあり得る。
５ Summary

 Classification of the products to be pro‑

cured : 71, 27, 22, 31, 16, 23

 Nature and quantity of the products to be

purchased : Medical equipment mainte‑

nance set due to the foreign administration

building reconstruction work

 Type of the procurement : Purchase

 Basic requrements of the procurement :

Refer to the instructions for detail

 Time‑limit for the submission of the re‑

quested material : 5 : 00 PM April 21, 2017

 Contact point for the notice : Hirofumi

Saito, Director, Accounting Division, Na‑

tional Hospital Organization Fukuyama

Medical Center, 41417 Okinogami‑cho,
Fukuyama‑shi, Hiroshima‑ken, 7208520,
Japan. TEL 0849220001 ext. 1310

２ 資料及びコメントの提供方法 上記１の物
品に関する一般的な参考資料及び同の要求要
件等に関するコメント並びに提供可能なライブ
ラリーに関する資料等の提供を招請する。
 資料等の提供期限 平成29年４月21日17時
00分（郵送の場合は必着のこと。）
 提供先 〒9808577 仙台市青葉区片平
２１１ 東北大学財務部調達課調達第一
係長 菊地 宏隆 電話0222174869

３ 説明書の交付 本公表に基づき応募する供給
者に対して導入説明書を交付する。
 交付期間 平成29年３月６日から平成29年
４月21日まで。
 交付場所 上記２に同じ。
４ 説明会の開催 本公表に基づく導入説明会を
開催する。
 開催日時 平成29年３月15日15時00分
 開催場所 東北大学病院仮管理棟４階第一
会議室

５ その他 この導入計画の詳細は導入説明書に
よる。なお、本公表内容は予定であり、変更す
ることがあり得る。

〇第 11 号
１ 調達内容
 品目分類番号 22、31
 導入計画物品及び数量
手術映像画像統括システム 一式

 調達方法 購入等
 導入予定時期 平成29年度10月以降
 調達に必要とされる基本的な要求要件
Ａ）手術室で術野映像、各種医療機器の映像、
病理部での顕微鏡画像、手術室管理映像、
診療録画像、生体情報モニターを記録、表
示、配信、一元管理できるシステムである
こと。
Ｂ）術野カメラ、手術室管理カメラ、ディス
プレイ、操作パネル、入出力パネル、映像
管理装置、映像保存装置等で構成されてい
ること。
Ｃ）高画質高品質の映像・画像・音声の取得、
記録、出力、表示、配信が可能であること。
Ｄ）本院の病院情報システムとデータ連携し、
患者情報と紐づけしたデータの取得、保存、
管理ができること。
Ｅ）将来的なシステム及び記憶装置の拡張、
移行が容易であること。
Ｆ）取得したデータは汎用又は標準フォー
マットで保存、出力できること。

２ 資料及びコメントの提供方法 上記１の物
品に関する一般的な参考資料及び同の要求要
件等に関するコメント並びに提供可能なライブ
ラリーに関する資料等の提供を招請する。
 資料等の提供期限 平成29年４月21日17時
00分（郵送の場合は必着のこと。）
 提供先 〒9808577 仙台市青葉区片平
２１１ 東北大学財務部調達課調達第一
係長 菊地 宏隆 電話0222174869

３ 説明書の交付 本公表に基づき応募する供給
者に対して導入説明書を交付する。
 交付期間 平成29年３月６日から平成29年
４月21日まで。
 交付場所 上記２に同じ。
４ 説明会の開催 本公表に基づく導入説明会を
開催する。
 開催日時 平成29年３月16日10時45分
 開催場所 東北大学病院仮管理棟４階第一
会議室

５ その他 この導入計画の詳細は導入説明書に
よる。なお、本公表内容は予定であり、変更す
ることがあり得る。
６ Summary

 Classification of the products to be pro‑

cured : 22, 31

 Nature and quantity of the products to be

purchased : The Central Control System for

The Video and Images of Operation and

Operation Theater 1 Set

 Type of the procurement : Purchase

 Basic requirements of the procurement :

Ａ）This system can centrally control rec‑
ording, display, transmission of images of

the following types : operating field im‑

ages in the operating theater, images of

various types of medical device, micro‑

scopic images in the Pathology Dept., op‑

erating theater images, hospital informa‑

tion system images, and intraoperative

patient monitor images.

Ｂ）The system is made up of devices in‑
cluding the following : operating field ca‑

mera, operating theater camera, display,

control panel, input‑output panel, video

control device, and video storage device.

資料提供招請に関する公表
次のとおり物品の導入を予定していますので、
当該導入に関して資料等の提供を招請します。
平成 29 年３月６日
国立大学法人東北大学理事 佃 良彦

◎調達機関番号 415 ◎所在地番号 04
〇第 10 号
１ 調達内容
 品目分類番号 22、31
 導入計画物品及び数量
ロボット内視鏡システム 一式

 調達方法 購入等
 導入予定時期 平成29年度10月以降
 調達に必要とされる基本的な要求要件
Ａ）ロボット内視鏡システムは、内視鏡下手
術を支援するシステムであり、サージョン
コンソール、ペイシェントカート、ビジョ
ンカートが備わっていること。

Ｂ）術中に手術指導が可能なデュアルコン
ソールシステムであること。
Ｃ）サージョンコンソールでの視野は高解像
かつ３次元の視野であること。
Ｄ）術者が遠隔で操作できるシステムである
こと。
Ｅ）患者への安全性が十分確保されているこ
と。術者は高画質な三次元画像で術野を同
定できること。
Ｆ）ロボット用のエコーシステムが利用可能
なこと。

６ Summary

 Classification of the products to be pro‑

cured : 22, 31

 Nature and quantity of the products to be

purchased : Robotic Endoscopy System 1

Set

 Type of the procurement : Purchase

 Basic requirements of the procurement :

Ａ）The robotic endoscopy system supports
surgery performed endoscopically, and is

equipped with a surgeons console, pa‑

tient cart, and vision cart.

Ｂ）It is a dual‑console system that is ca‑
pable of providing intraoperative surgi‑

cal instructions.

Ｃ）The field of view with the surgeons
console is three‑dimensional, with high‑

resolution imaging.

Ｄ）The system enables the surgeon to per‑
form procedures remotely.

Ｅ）The patients safety can be ensured suf‑
ficiently. The surgeon can identify the op‑

erating field from high‑quality, three‑

dimensional images.

Ｆ）A robotic echographic system can be
used.

 Time limit for the submission of the re‑

quested material : 17 : 00 21 April, 2017

 Contact point for the notice : Hirotaka

Kikuchi, Procurement Services Office, Fi‑

nance Department, Tohoku University, 2
11 Katahira Aoba‑ku Sendai‑shi 980
8577 Japan, TEL 0222174869
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