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 本装置はＤＩＣＯＭ規格に準拠し、既存
の病院情報システム（ＨＩＳ）、放射線情
報システム（ＲＩＳ）と接続し、患者情報、
撮影情報、被ばく管理情報などについて受
け渡し通信ができること。
 当院のＰＡＣＳ画像サーバ、動画サーバ
各ワークステーション等に接続し送受信か
つ保存できること。

２ 資料及びコメントの提供方法 上記１の物
品に関する一般的な参考資料及び同の要求要
件等に関するコメント並びに提供可能なライブ
ラリーに関する資料等の提供を招請する。
 資料等の提供期限 平成31年５月17日17時
00分（郵送の場合は必着のこと。）
 提出先 〒8920853 鹿児島県鹿児島市城
山町８番１号 独立行政法人国立病院機構鹿
児島医療センター 企画課長 伊藤 淳司
電話0992231151 内線7301

３ 説明書の交付 本公表に基づき応募する供給
者に対して導入説明書を交付する。
 交付期間 平成31年４月１日から平成31年
５月17日まで。
 交付場所 上記２に同じ。
４ 説明会の開催 無
５ その他 この導入計画の詳細は導入説明書に
よる。なお、本公表内容は予定であり、変更す
ることがあり得る。
６ Summary

 Classification of the products to be pro‑

cured : 22, 31

 Nature and quantity of the products to be

purchased : Cardio Vascular X‑ray an‑

giography system 1 set

 Type of the procurement : Purchase

 Introduction planned time : The 2019

third‑quarter

 Basic requirements of the procurement :

 It is a X‑ray imaging system that can

be used for both diagnosis and treatment

of cardiovascular

 As X‑ray detector, the system should

have biplane flat panel detectors which

are attached on C‑arms

 X‑ray detection system should be an

indirect conversion flat panel system

 The system should be equipped with a

ceiling suspended large monitor which

can display multi images

 Having a wireless Ultrasonic diagnost‑

ic equipment for catheter insertion

 Carry out repair work (architectural,

electrical, mechanical) construction with

equipment update

 The system conforms to the DICOM

standard, and connects existing hospital

information systems (HIS), radiology in‑

formation systems (RIS) so that it can

communicate patient information, imag‑

ing information and Dose management

information

 It connects with an existing PACS im‑

age server, video server, workstation,

and soon and can transmit, receive and

save

 Time‑limit for the submission of the re‑

quested material : 5 : 00 P.MMay 17, 2019

 Contact point for the notice : Junji Ito,

Director, Accounting Division, National

Hospital Organization Kagoshima Medical

Center, 81 Shiroyama‑cho Kagoshima‑shi
Kagoshima‑ken 8920853, Japan. TEL
0992231151 ext. 7301

資料提供招請に関する公表
次のとおり物品の導入を予定していますので、
当該導入に関して資料等の提供を招請します。
平成 31 年４月１日

国立大学法人筑波大学
附属病院長 原 晃

◎調達機関番号 415 ◎所在地番号 08
〇第１号
１ 調達内容
 品目分類番号 22、31
 導入計画物品及び数量
遠隔操作型内視鏡下手術システム 一式

 調達方法 借入
 導入予定時期 平成31年度３月以降
 調達に必要とされる基本的な要求要件
Ａ 内視鏡手術支援ロボットは手術操作コン
トロール、手術ロボットアーム、ビジョン
システム（電気手術装置含む）の３つの構
成を合わせて操作が出来る装置であるこ
と。

Ｂ 手術操作コントロールは座って操作が出
来、かつ３Ｄ画像を表示する機能であるこ
と。
Ｃ 手術ロボットアームは４本のサージカル
アームから構成され、どのアームにも12㎜
以下の専用の鉗子および専用の８㎜以下の
エンドスコープが装着出来ること。
Ｄ ビジョンシステムはタッチスクリーンモ
ニターを採用していること。
Ｅ 電気手術装置はモノポーラ、バイポーラ
のエネルギー出力が可能であること。
Ｆ エンドスコープはホワイトバランス、３
Ｄキャリブレーション、フォーカスが自動
調整で使用することが可能であるスコープ
であること。
Ｇ 手術操作コントロールと手術ロボット
アームには手術を補助する助手とコミュニ
ケーションをとるためのマイクとスピー
カーを有すること。

２ 資料及びコメントの提供方法 上記１の物
品に関する一般的な参考資料及び同の要求要
件等に関するコメント並びに提供可能なライブ
ラリーに関する資料等の提供を招請する。
 資料等の提供期限 平成31年５月17日17時
00分（郵送の場合は必着のこと。）
 提供先 〒3058576 つくば市天久保２丁
目１番地の１ 国立大学法人筑波大学病院総
務部企画運営課専門員 寺田 久雄 電話
0298533901

３ 説明書の交付 本公表に基づき応募する供給
者に対して導入説明書を交付する。
 交付期間 平成31年４月１日から平成31年
５月17日まで。
 交付場所 上記２に同じ。
４ 説明会の開催 本公表に基づく導入説明会を
開催する。
 開催日時 平成31年４月10日14時00分
 開催場所 国立大学法人筑波大学附属病院
Ｂ351１会議室

５ その他 この導入計画の詳細は導入説明書に
よる。なお、本公表内容は予定であり、変更す
ることがあり得る。
６ Summary

 Classification of the products to be pro‑

cured : 22, 31

 Nature and quantity of the products to be

rent : Remote controlled endoscopic surgi‑

cal system 1 Set

 Type of the procurement : Rent

 Basic requirements of the procurement :

Ａ The endoscopic surgery support robot

is a device that can operate together with

three configurations of surgical operation

control, surgical robot arm, and vision

system (including electrosurgical device).

Ｂ Surgical operation control is a function

to sit and operate, and to display 3D im‑

ages.

Ｃ The surgical robot arm consists of four

surgical arms, and each arm can be fitted

with exclusive forceps of 12mm or less

and exclusive endoscope of 8mm or less.

Ｄ The vision system has adopted the

touch screen monitor.

Ｅ The electrosurgical device should be

capable of monopolar, bipolar energy

output.

Ｆ The endoscope is a scope that can be

used with automatic adjustment of white

balance, 3D calibration, and focus.

Ｇ Surgical operation control and surgical

operation Have a microphone and speak‑

er for robotic arm to communicate with

assistant assisting surgery.

 Time limit for the submission of the re‑

quested material : 17 : 00 17 May, 2019

 Contact point for the notice : Hisao

Terada, Division of Planning and Hospital

Management, Department of University

Hospital Management, University of Tsu‑

kuba, 211 Amakubo Tsukuba‑shi 305
8576 Japan, TEL 0298533901

資料提供招請に関する公表
次のとおり物品の導入を予定していますので、
当該導入に関して資料等の提供を招請します。
平成 31 年４月１日
国立大学法人群馬大学事務局長 栗山 雅秀
◎調達機関番号 415 ◎所在地番号 10
〇第１号
１ 調達内容
 品目分類番号 22、34
 導入計画物品及び数量 放射線治療計画装
置 一式


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